Complex of Technical

Schools in Grudzigdz

A

Automation & Robotics LAB

Laboratory manual

Basics of Robotics

Building of flora habitat called #FloraHab.

Prepared by: Marcin Jabtonski, Msc Eng.



Nawet najlepiej zaprojektowana kosmiczna baza nie obgdzie si¢ bez ludzi. My z kolei
potrzebujemy jedzenia — wyj$ciem z takiej sytuacji jest mini hodowla #FloraHab.

1. Wstep

Projekt pod nazwg #FloraHab jest to rozwinigcie Projektu ESA - European Space
Agency pt. "Teach with Space - Plants on Mars, Build an automatic plant watering system".
Nasz projekt bedzie bardziej zaawansowany technicznie! W projekcie ESA byl opisany
sposob wykonania tylko automatycznego systemu podlewania ro$lin dla hodowli glebowe;.

2. Rodzaj hodowli

W naszym projekcie po pierwsze planujemy wykona¢ hodowle bezglebowa — hydroponike.
Hydroponika to uprawa roslin bez gleby. W ogrodzie hydroponicznym mozemy uprawiaé
kwiaty, ziola, a nawet warzywa. W ogrodzie hydroponicznym nie znajdziemy tradycyjnych
doniczek z ziemig. Oczywiscie ro§liny nie moga by¢ umieszczone bezposrednio w wodzie,
poniewaz wigkszos¢ rodzajow flory zaczetaby wowcezas gni¢ od korzeni. Podziemne czesci
ro$lin zanurzone s3 w naczyniu z tworzywa sztucznego, ktory wypekniony jest obojetnym
podiozem, na przyktad keramzytem, nasgczonym wodg i odzywkami. Korzenie maja
bezposredni kontakt z wodg 1 tatwy dost¢p do sktadnikéw pokarmowych, dlatego nie
rozrastajg si¢ nadmiernie. W naturalnych warunkach rozwijajg si¢ tak na przyktad storczyki i
bromelie, ktore rosng zamocowane do gatezi i pni.

Zalety uprawy hydroponiczne;j

W uprawie ro$lin na szerokg skale jako plusy rozwigzania wymienia si¢:

- bujniejsze plony — siew jest gesty, a wzrost 1 rozwoj ro$lin szybszy,

- 0szczednos¢ wody do podlewania roslin,

- mozliwo$¢ zaktadania hodowli na terenach suchych 1 nieprzydatnych wczesniej pod uprawe
(na przyktad Stacja Ksi¢zycowa),

- nizsze skazenie roslin metalami ci¢zkimi, pestycydami, pasozytami czy zarodkami plesni,

- brak zjawiska zmeczenia gleby — mozna uprawiac¢ po sobie dowolne rosliny, réwniez tego
samego gatunku,

- kwitnienie i owocowanie moze wystepowac tez poza sezonem.

3. Oswietlenie

Kolejnym rozwinigciem projektu ESA bedzie uzycie $wiatta sztucznego LED do hodowli
ro$lin. Nasz Habitat #FloraHab budujemy w taki sposob aby catkowicie odcia¢ ro§linyod
$wiatta stonecznego. Catkowite o§wietlenie dla wzrostu roslin dostarczy specjalnie dobrany
kolor $wiatta. Regulacja o§wietlenia bedzie odbywac si¢ w sposdb automatyczny.

4. Ogrzewanie

Habitat bedzie tez autonomicznie ogrzewany poprzez foli¢ grzewczg umieszczong na
spodzie, pod donica. Ze wzgledu na planowang hodowlg roslin cieptolubnych nalezy
zapewni¢ temperatur¢ na poziomi powyzej 20 stopni Celsjusza. Regulacja temperatury bedzie
odbywac si¢ w sposob automatyczny.



5. Wietrzenie

Hodowla begdzie rowniez sztucznie przewietrzana przez system dwoch wentylatorow
(nawiewowy 1 wyciggowy) pracujacych wspolnie.

6. Zasilanie

Zasilanie uktadu bedzie na poziomie 12V DC, z zestawu panel PV+akumulator, jako
wspomaganie planuje si¢ mozliwos$¢ zasilania z laboratoryjnego zasilacza regulowanego.

7. Sterowanie

Uktad sterowania zrealizowany zostanie w oparciu o modut Arduino MEGA z zestawem
odpowiednich czujnikow dla o$wietlenia, temperatury, wilgotnosci itp. Zalaczanie i

wytaczanie poszczegdlnych elementow realizowac¢ bedzie 3-kanatowy przekaznik dla
systemu Arduino.

8. Wizualizacje

Wizualizacje: Maciej Kowalski - Autodesk Fusion 360.

9. Autorzy projektu:
» Maciej Kowalski,

» Dawid Kwiatkowski,
» Jakub Lukowski

z klasy 3b Technikum Mechatronicznego w Zespole Szkot Technicznych w Grudziadzu.



10.Fotografie gotowego #FloraHab
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